TRAVAUX 
Thème:  MODELISATION MOTION WORKS
SCIENCES DE

PRATIQUES
Support: BARRIERE SYMPACT
L'INGENIEUR


GRAPHE DES LIAISONS





C0: BATI





L1 = PIVOT





C1: AXE MOTEUR


+


MANIVELLE





L2 = ROTULE





L5 = LINEAIRE


ANNULAIRE





C3: AXE DE COMMANDE


+


BIELLE


+


LISSE











C2: GALET





L3 = PIVOT





L4 = CONTACT CYLINDRE / PLAN








08/02/04

Page: 1/1
GRAPHE DES LIAISONS POUR MOTION WORKS SUR BARRIERE SYMPACT FEVRIER 2004

