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TP TRANSFORMATION DE MOUVEMENT

Niveau de formation

Premiere S Sciences de I'Ingénieur

Centre d’interét

CI-5 Transmission de puissance, transformation du mouvement

Référence du programme

B.2 Transmettre I’énergie

Savolir et savoirs faire associés

B. 21 Les liaisons mécaniques : assemblages et guidages
Mobilité des mécanismes
B. 22 Les composants mécaniques de transmission

Loi d’entrée / sortie

Fiche d'activité pratique : TP Transformation du mouvement




Barriere Sympact

Compétence attendue

En présence de tout ou partie d’'un produit réel, instrumenté si nécessaire, étant a
disposition et/ou défini par un dossier, son cahier des charges fonctionnel et les
documents techniques étant donnés :

Vérifier les caractéristiques fonctionnelles d'une solution constructive (cinématique,
précision des guidages, efforts transmissibles, faisabilité d’assemblage).

Durée de l'activite Nombre d’éleves

2 Heures 2

Prérequis

Analyse fonctionnelle interne

Environnement materiel et logiciel

- La barriere « SYMPACT » Didastel en fonctionnement normal ;
- Un PC relié a la barriére par la liaison série ;
- L’environnement multimédia de la barriere SYMPACT.
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Barriere Sympact

Les intentions pédagogiques

Probléme technique poseé : Apprécier la qualité des solutions techniques retenues par le
constructeur.

Cette activité pratique relative au chapitre B « Fonctions du produit » se décompose en trois parties.

1 - Une premiére partie qui permet de s’approprier la solution constructive.

A partir du « bureau » de I’environnement multimédia, il est possible en allant sur I’onglet « Les
Constituants » d’avoir acces a toutes les informations techniques des constituants (moto-réducteur,
partie opérative et partie commande).

Cette premiére partie permet a I’éleve de pouvoir faire des allers retours entre les représentations des
constituants, et les constituants réels.

2 — Une deuxiéme partie qui permet de mener I’étude des liaisons mécaniques mises en
ceuvre dans la transformation de mouvement.

A partir du « bureau » de I’environnement multimédia, il est possible en allant sur I’onglet « Le
Mécanisme » d’avoir acces a des informations sur les liaisons.
Pour les trois liaisons mécaniques manivelle/bati; manivelle/axe lisse et axe lisse/bati, un morphing
partant de la solution constructive présente le schéma cinématique minimal de la liaison.
Ce schéma peut étre visualisé en 3D ou selon des vues planes, permet I’animation des parameétres
cinématiques de la liaison étudiée.

Cette deuxiéme partie permet a I’éléve d’identifier les parametres cinématiques de chaque liaison.

3 — Une troisiéeme partie qui permet de mener I’étude cinématique du mécanisme.

A partir du « bureau » de I’environnement multimédia, il est possible en allant sur I’onglet « Le
Mécanisme » d’avoir acces a des informations sur le modéle du mécanisme de la barriere.
Pour le mécanisme, un morphing partant de la solution constructive présente le schéma cinématique
minimal connectable a la partie opérative réelle.
Ce schéma qui peut étre visualisé en 3D ou selon des vues planes, permet la visualisation dynamique
des parametres cinématiques du mécanisme de transformation de mouvement.

Cette troisieme partie permet a I’éleve d’identifier les paramétres cinématiques du mecanisme de
transformation de mouvement (loi d’entrée / sortie).

Les elements de reponses

- Les documents ressources nécessaires ;

- Schéma cinématique plan du mécanisme de transformation de mouvement ;
- Schéma cinématique 3D du mécanisme de transformation de mouvement ;
- Tracé de la loi d’entrée / sortie.
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