TP2 - Formalisation
Système vis écrou 

Donner la relation cinématique qui existe entre le déplacement axial x (m) de l’écrou et la rotation ( (rad) de la vis dans un système vis écrou.
Donner la relation cinématique qui existe entre la vitesse axiale v (m/s) de l’écrou et la vitesse angulaire 

( (rad/s) de la vis dans un système vis écrou.
Capteur à effet Hall

Donner le principe de fonctionnement du capteur à effet hall utilisé dans le pilote automatique TP32.
Comment les capteurs implantés dans le pilote automatique TP32 permettent-ils de détecter la vitesse de rotation de la poulie réceptrice ?
Comment les capteurs implantés dans le pilote automatique TP32 permettent-ils de détecter le sens de rotation de la poulie réceptrice ?
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