TP7 - Relevé de trame CAN émise par le pilote TP32

Visualisation d’une trame émise par le pilote TP32 orienté au cap 181°

Mesures effectuées à l’aide d’un oscilloscope sur PC de marque Velleman (PCS500) dont  l’échantillonnage est égal à 6,25MS/s pour le calibre 20µs.

Détail du début et de la fin de la trame (base de temps = 50µs)
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Détail des autres champs (base de temps = 20µs)

Note : Les stuffing bits sont représentés en rouge.
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Détail des 8 octets de données
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Ncap = 7B67 = (31599)D

La relation entre le nombre Ncap envoyé sur le bus et le cap réel est CAP ( Ncap/174
soit : CAP = 31599/174 = 181°

Note : Le principe des bits de stuff ne s’applique pas au délimiteur de CRC, au champ d’acquittement et au champ de fin de trame.

Note : Le CRC est calculé sur les champs SOF, arbitrage, contrôle, et données.
Début de trame SOF


(1 bit dominant « 0 »)





15 bits CRC


000101101011000





Délimiteur CRC « 1 » puis acquittement « 0 » puis délimiteur d’acquittement « 1 »








Fin de trame EOF


1111111





Bus inoccupé





Bus libre





 0   0   1001      1111      0   00   11   01     0001       0010       0000     1    0000     0  1  00      1000





    0     9         F   SRR IDE 1             1          2          0            0   RTR R1 R0     8





      1111    1  0   111      0110       0111       0111       1011      111    0  1    1111     0     0111





       F           F           6          7          7          B           F           F             7





CANH





CANL





    11  0 11    111     0  1    1111    0     0111     11  0   11    111    0  1    1101





         F            F            F             7           F            F            D





Champ d’arbitrage





Champ de contrôle





Ncap=7B67





8 octets de données
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