	Terminale S SI
	Pilote automatique TP32 SIMRAD
	3 H
	TP6

	Compétences attendues
	Vérifier les caractéristiques fonctionnelles d’une solution constructive (efforts transmissibles, faisabilité d’assemblage)

Proposer et justifier une solution constructive répondant à une modification du CdCF et la représenter par un moyen de communication approprié
	B 21 Les liaisons mécaniques : Assemblage et guidage (démontable par glissement et éléments roulants)
	Savoirs associés

	
	Déterminer les actions mécaniques transmises, résultantes  et moment résultant

Identifier la sollicitation subie par un solide de type poutre
	C 112 Transmission des efforts
	

	
	Identifier les différentes pièces constituant l'assemblage 

Définir les contraintes d'assemblage 
	D 2 Représentation géométrique du réel
	

	Centres d’intérêt
	CI 2 Représentation et schématisation
	R 6 Représentation d'un mécanisme et arbre de d'assemblage 
	Thèmes

	
	CI 4 Guidages et assemblages
	E 8 Étude de la fonction : assemblage

E 14 Modélisation des assemblages mécaniques
	

	
	CI 6 Comportement statique et élastique des solides
	E 19 Simulation d'un comportement mécanique sous charge d'une pièce
	

	Objectifs de la séance

Vérifier l’effort maximum annoncé par le constructeur

	Acquis préalables

TP1

Ajustement

Création d’une pièce et d’un assemblage par modeleur volumique.

	Savoirs nouveaux

Caractéristiques d’un moteur à courant continu.

Liaison arbre / moyeu par goupille.

Effort transmissible dans la liaison.

	Données – Conditions de réalisation

L’élève :

· identifie l’effort maximum annoncé par le constructeur

· détermine le couple moteur correspondant

· dimensionne la liaison par goupille

· représente la conception sur modeleur volumique

	Evaluation
Formative
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