i | ERM AUTOMATISMES INDUSTRIELS
ﬂ M z Con'cep[eup_dfautomaiismeg | 280 Rue Edouard Daladier 84973 CARPENTRAS Cedex
}) T P ey 1 | Tél: 0490600568 - Fax: 0490606626

sulomatismes Industriels i lndu_strlel dldacnquesf ¥ : Site : http://www.erm-automatismes.com/

E-Mail : contact@erm-automatismes.com

1 PREAMBULE

2 UTILISATION DE L'ACQUISITION AQ10 AVEC LE E-ESOLEX SX10
2.1 RACCORDEMENT DE L’AQ10 Au E-SoLEx SX10.

2.2 UTILISATION DES EXECUTABLES

2.2.1 Utilisation de l'interface

2.2.2 Utilisation le la Iégende des courbes

2.2.3 Utilisation des curseurs

2.4 MESURE DE LA TENSION ET DU COURANT BATTERIE

2.3 MESURE SIGNAL D'ENTREE DU COMPTEUR KILOMETRIQUE ET TENSION POIGNEE D’ACCELERATEUR

O N ou s~ dhH b A @m=

2.5 MESURE DE LA TENSION ET DU COURANT MOTEUR

2.6 MESURE DES SIGNAUX DES 3 CAPTEURS MOTEUR

2.7 EXPLOITATION DES DONNEES D'ACQUISITION

-
u W =

DOSSIER MACHINE

DOSSIER TECHNIQUE

F2.3 — Utilisation avec AQ10



http://www.erm-automatismes.com/
mailto:Contact@erm-automatismes.com

DOSSIER MACHINE E-SOLEX F2.3 Utilisation avec AQ10 Page 1/15

1 PREAMBULE

Ce systeme a la possibilité de fonctionner en association avec le Centrale d’acquisition USB — AQ10 permettant
ainsi d’acquérir les données des différentes mesures sur un ordinateur via des exécutables programmés sous
LabVIEW (ou directement via les programmes LabVIEW).

Veuillez suivre la procédure d’installation et d’utilisation de la Centrale d’acquisition USB — AQ10 afin de
relier correctement les deux systémes entre eux.

Apreés avoir pris connaissance du dossier technique de ’AQ10 :

Il faut procéder a I’importation des configurations des voies. Pour ce faire, lancez le fichier
CONFIGDATA_SX10.NCE qui se trouve dans le répertoire :

D :\PGSX10\PGSX1000005B_IMPORTATION_CONFIGURATION du DVD-ROM ERM.

COMFIGDATA_SX10.MCE
@ NI Configuration File
148 Ko

La fenétre suivante apparait :

¥ Assistant d'importation de configuration

Bienvenue dans I'Assistant

Cet agsistant importe des données de configuration pour

B MI-DADmx 9.1
W -4852 273
=0 y15a 5.0

. Impaorter le fichier
gﬂ :=-=:Z‘IIIIIIIIIIIIIIIIE-'?-. IMPORTATION COMFIGURATIOMYCOMFIGDATA, 510 MCE] v| B

[Danz le systéme
|Q Systéme A

Suiwant » l[ Apnruler

automatismes industriels 84 973 Carpentras CEDEX
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Cliquez sur Suivant :

9 A55|sntd importation de conﬁgurdtu:m .

‘? NATIONAL

INSTRUMENTS

Eléments & importer Mises en garde et conflits

P -@ COMFIGDATA_SX10.NCE
4 Q-' NI-DAQmx données
;'".“ S¥10 I batterie
‘ 5:10 U batterie
‘ 5¥10 U moteur

o[ Tlag X101 moteur

|§|’T |£|’T Affichage ’N‘Iisesa‘lgardeetconﬂjts v]
| <Précédent || imporer> | | Annuer |

Cliquez sur Importer.

@ A55|s d importation de conﬁgumtlon .

‘? NATIONAL

INSTRUMENTS

Date : 25/07/2011 14:45.27

|tilisateur : BA

Fichier : NASX10 - E-SOLEXNWPGSX10WPGSX1000005B_IMPORTATION_CONFIGURATIONVCOMFIGDATA_SX10.NCE
Version de fichier : 4.7

| Versionde MAX . 477

Importation en cours...

NI-DAGmx §.2:
S5X10 | batterie
5X10 U batterie
SX10 U moteur
SX10 | mateur

= Importation terminée =

Enregistrer le mpport... ]

| < Précédent |[ Teminer I| Annuler |

Cliquez sur Terminer : le module d’acquisition de données est prét a étre utilisé avec le E-Solex SX10.

=l ERM
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Copiez le dossier D:\ PGSX10\PGSX1000003B_EXECUTABLE_LABVIEW qui se trouve sur le DVD-ROM
ERM sur le Bureau de votre ordinateur.

Le dossier D:\ PGSX10\PGSX1000003B_EXECUTABLE_LABVIEW contient :

- Un dossier Fréquence — Vitesse dans lequel est présent un exécutable Fréquence — Vitesse.exe permettant
d’acquérir le signal de vitesse envoyé au compteur (Tension compteur - voie 0) venant du contréleur
électronique et la consigne de vitesse (Tension accélérateur - voiel) venant de la poignée
d’accélérateur.

-Un dossier Courant Tension Moteur dans lequel est présent un exécutable Courant Tension Moteur.exe
permettant d’acquérir la tension d’alimentation moteur entre deux phases (voie 3) et le courant
d’alimentation passant dans une phase moteur (vVoie 4).

-Un dossier Courant Tension Batterie dans lequel est présent un exécutable Courant Tension Batterie.exe
permettant d’acquérir la tension batterie (voie 3) et le courant batterie (voie 4).

-Un dossier 3Capteurs moteur dans lequel est présent un exécutable 3Capteurs moteur.exe permettant

d’acquérir les 3 signaux des capteurs moteurs présent sur la phase 1 (voie 3), la phase 2 (voie 4) et la
phase 3 (voie 5). Ces signaux sont envoyés du moteur vers le contr6leur électronique.

Pour démarrer une acquisition : double cliquer sur 1’exécutable correspondant.

=l ERM
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2 UTILISATION DE I’ACQUISITION AQ10 AVEC LE E-ESOLEX SX10

2.1 Raccordement de ’AQ10 au E-Solex SX10.

Matériel nécessaire :

v Centrale d'acquisition USB Multivoies avec cordon BNC (Option AQ10)
v’ Sonde différentielles (Option AQ11) — Calibrage possible 1/20 ou 1/200
v’ Sonde de courant a effet hall (Option AQ13) - Calibrage possible 10mV/Ampére ou 100mV/Ampére

2.2 Utilisation des exécutables

2.2.1 Utilisation de P’interface

Bouton pour arréter

le programme

Echelle d’amplitude Enregistrer I’acquisition

i 3 infi moteur.vi

Légende des courbes

Programme d'acquisition
de données pour SX10
3 Iffos moteur PGSX 10000034
A\ 4
Info phase 1 - Yoie 3 - Cordon BNC-BNC =
Info phase 2 - Voie 4 - Cordon BNC-BNC [] [N
Info phase 3 - Yoie 5 - Cordon BNC-BNC f&,
6- Curseurs: X |Y 4]
5,5 = B Curseur 0
5- Infopl 0 4,79847
A\ 4
4,5+
4-
E 3,5
o 3 =
£ 257 < s
E 2 A
< 1,5
o
0,5-
0-
0,5
a4
0 ‘ 0,2
Lemna (s)
e | : i |
y
< . v
Graphe pour visualiser les voies Echelle de temps Tableau de curseurs
choisis a I’instant t.

Palette du graphe '-+.{ W‘J Barre de défilement
Déplacer un curseur Zoomer Déplacer

=l ERM
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Remarque :

Lors de I’arrét du programme le bouton suivant apparait | :[} il permet de relancer le programme.

2.2.2 Utilisation le la 1égende des courbes

Lire la Iégende des courbes :

lNom du tracé / N° de la voie a cabler sur ’AQ10 Méthode de raccordement
TENSICHN BATTERIE| | Yaie 3|-|Sonde différentielle calibre 1720 v
COURAMT BATTERIE - Yoie 4 - Pince Ampéremétrique calibre 10mb/4 [
COLRANT BATTERIE FILTRE | [

\

Dans ce cas le nom du tracé fini par le mot FILTRE, cela indique que le signal est filtré par 1’intermédiaire du
logiciel. Dans ce cas 1a, COURANT BATTERIE FILTRE est I'image de COURANT BATTERIE, il n’y a donc
aucune voie supplémentaire a raccorder et donc aucune méthode de raccordement

Sélectionner les voies a afficher :

Info phase 1 - Yaie 3 - Cordon BMC-BRC [ ]
Info phase 2 - Yaie 4 - Cordon BRC-BHC [ -
.

Il est possible de choisir les voies a afficher sur le graphe en

décochant simplement la (ou les) voie(s).
Info phase 3 - Yoie 5 - Cordon BNC-BNC

Changer la couleur du tracé :

Infio phase 1 - Yoie 3 - Cordon BNC-ENC =
Info phase 2 - Yoie 4 - Cordon BNC-ENC =

Tracés courants > |
Info phase 3 - Yoie 5 - Cordon BNC-BHC =

Skyle de ligne
Epaisseur de ligne
Lissage

v

e —
—
R —

Tracés a barres | S—

. . Utilisateur
Ligne de base de remplissage  » OOONOEREEREREC ORI
Inkerpolation ¥ Historigue k Syskéme
Stvle de paint » HREOOREOOECOO OEOEERO
Echelle des » - Q Remplissage de thermométre
Echelle des v 3

La barre espace alterne la sélection de couleur,

Exparter

-

Effectuer un clic gauche sur la couleur de la courbe dans la 1égende des curseurs, puis cliquer sur Couleur et
choisir la nouvelle couleur & affecter au tracé.

=l ERM
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2.2.3 Utilisation des curseurs

Créer des curseurs :

® I Effectuer un clic droit dans le tableau de curseurs, choisir Creer un
curseur, puis Tracé unique. Un nouveau curseur apparait dans le
tableau des curseurs et sur le graphe.

Curseurs: | x

= A Curseur 0
COURAMN O

Eléments visibles »

Créer un curseur

Attribuer un curseur & une courbe :

® I Effectuer un clic droit sur le curseur a modifier,
choisir Attacher &, puis cliquer sur la courbe sur
Curseurs: (X |¥ |4 laguelle attacher le curseur.
=R Eléments visibles 3

1
Attacher & J Tous les bracés
Atkributs

Info phase 1 - Yaoie 3 - Cordon BMC-ENC
Centrer Info phase 2 - Yaoie 4 - Cordon BMC-BNC
Atteindre le curseur Info phase 3 - Yoie 5 - Cordon BMC-BNC
3 Courant Batterie - 3 (Meilleur ajustement)
Créet un curseur »
ﬂ Supprimer le curseur
Propriékés

Changer la couleur d’un curseur :

® | Effectuer un clic droit sur le curseur a
Cursewrs: % 1Y [a] modifier, choisir Attributs, puis Couleur
SRR Caerts vebies et ensuite choisir la nouvelle couleur a
sitacher & » affecter au curseur.
]
Centrer Style du curseur »
. B ™ —
Atteindre e curseur St;le de :?gne »
< Créer un curseur » | Epaisseur de ligne » _
Supprimer le curseur . Utilisateur
AFF'Ch_erlem"_“ OO00OEONEEERCOOERCIC0
Fropriétés J/ Autoriser le glissement Histarique & Systéme
OOEEDO OO0 OmOmEd
- @ rizas v 08: 10

=l ERM
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2.3 Mesure signal d'entrée du compteur kilométrique et tension poignée d’accélérateur

Exécutable : Fréquence — Vitesse.exe

Coffret de
Pilotage/Mesurage

2 cordons BNC

Centrale d’acquisition
USB Multivoies

Objectif :

- Le signal envoyé au compteur est récupéré sous forme d’impulsions d’une amplitude d’environ 2,2V. Il
permet au compteur de calculer la vitesse, et la distance parcourue. A travers 1’acquisition, nous
I’utilisons exactement de la méme fagon en reconstituant les calculs effectués par le compteur, nous
pouvons donc en déduire la vitesse de rotation (tr/min), la vitesse linéaire (km/h) et la distance
parcourue (km).

Ce signal peut varier suivant le signal transmis par la poignée d’accélérateur, I’appuie sur la poignée de
frein et le couple développé par 1’unité de freinage.

Vitesse de rotation (tour/min) = 60 * Nb d’impulsions / 20

Car 20 impulsions par tour

Distance parcourue (km) = Développé du Pneu (m) * Nb de tour de roue / (20*1000)

Conversion m en km

Vitesse instantanée (km/h) = Vitesse de rotation * Développé du Pneu (m) * 60 / 1000

Conversion km/min en km/h

=l ERM
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Le filtre appliqué sur Tension compteur filtrée est un filtre de Butterworth d’ordre 1 passe bas 500Hz.

-Le signal sortant de la poignée d’accélérateur (capteur a effet Hall) est une tension qui varie de 0,9 a 3,8V

en fonction de la position angulaire de la poignée. Sur I’interface de 1’exécutable la variation de tension
de 0,9 a 3,8V est convertie sous forme d’une consigne de 0% a 100%.

Ce signal peut varier suivant le signal transmis par la poignée d’accélérateur.

Consigne (%) = (Tension poignée d’accélérateur — 0,9) *100/ (3,8 — 0,9)

Le filtre appliqué sur Tension accélérateur filtrée est un ajustement polynomial d’ordre 1.

Interface : Distance parcourue (Km)

_ _ ) _ _ _ Graphe de visualisation de la tension
Vitesse instantanée (Km/h) Vitesse de rotation (tr/min) transmise au compteur

=]

ogramme d'acquisition
de données pour SX10

Mesure de vitesse

PGESX 10000024

Curseurs: | X ¥ &
=B Curseu
TEW 0 0,1001€
z d|
1 P
} K
0 __ ir/min £
D_I 1
0,125455 0,13
Temps (s}
—
SHE =
TEMSION ACCELERATEUR FILTREE ]
TEWSICN ACCELERATELIR - Yoie 1 - Cordon BHC-BNC ® |
Curseurs: | 1Y &
= B Curseur 0
i TENSIC O 0,851
Consigne (%)
;o 05 8 g
¥ &0
10l 90 =
q 100 T i a
0, E 3 =
\ &
E
i
0

1
0,25
Temps (s}

ks L E A

Consigne en % Graphe de visualisation de la tension

1> 21/ 4

r
. M PUISTITTOTATTTICTatvur
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2.4 Mesure de la tension et du courant batterie

Exécutable : Courant Tension Batterie.exe

Coffret de
Pilotage/Mesurage |© —

|
[ 1]

Sonde
différentielle

Calibre :
1120

Centrale d’acquisition
USB Multivoies |

Objectif :

- La valeur de la tension batterie est intéressante a mesurer car elle est I’image de la charge de la batterie.

De plus, il est utile de pouvoir mémoriser la tension batterie a 1’instant t=0 et de la comparer a la tension
batterie a I’instant t=0+x, afin de pouvoir calculer la chute de tension, aux bornes de la batterie, induite
par le parcours effectué.

Ce signal peut varier suivant le signal transmis par la poignée d’accélérateur, 1’appuie sur la poignée de
frein et le couple développé par 1’unité de freinage.

Le filtre appliqué sur Tension batterie filtrée est un ajustement polynomial d’ordre 5.

- La valeur du courant batterie permet de visualiser les chutes de tension batterie induite par 1’appel de
courant créé lors d ‘une accélération ou d’un freinage. Cela permet une trés bonne compréhension de la
relation Courant Tension.

Ce signal peut varier suivant le signal transmis par la poignée d’accélérateur, I’appuie sur la poignée de
frein et le couple développé par I’unité de freinage.

Le filtre appliqué sur Courant batterie filtrée est un ajustement polynomial d’ordre 5.

=l ERM
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Interface :

Puissance instantanée délivrée par la batterie (W) Tension mémorisée (V)

.J Programme d'acquisition
dedonnées pour SX10

\ PGSX 10000034

EE'i}Zourant tension batterie.vi

Courant Tension

Batterie I 0\ ‘

y

Puissance instantanée délivrée par la batterie (W) TEMSION BATTERIE (¥} - Yais 3 - Sonde diférentielle ralire 1/20 ==
0 COURANT BATTERIE FILTRE (A) =
COURANT BATTERIE (A - Woie 4 - Pince Ampéremétrique calibre 10miy A l ® |

Curseurs: K ¥ !ﬂ
= B Curseur 0
TEWSION -0,0011 ) -0,520;

il
*

|Tensi0n memorisée (V)I
I 0

Mémoriser Tension

5]
|

Tension (¥)
Courant (&)

T
Chute de tension (V)
0,25 . . ; : . 0
Temps (s)
V 4
g A

' /
Graphe de visualisation de la tension batterie, du Permet de mémoriser Chute de tension
courant batterie et du courant batterie filtrée la tension actuelle instantanée (V)

Chute de tension instantanée (V) = Tension mémorisée — Tension instantanée

=l ERM
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2.5 Mesure de la tension et du courant moteur

Exécutable : Courant Tension Moteur.exe

Coffret de
Pilotage/
Mesurage
Sonde B
différentielle —
Calibre : ‘
1120 . I
; ' , o — =0
- e A~ 153 3 o~ @
Centrale d’acquisition | Q‘J" = SRR B 4 1”:;
USB Multivoies ‘ o I ¥ \) | e
by - L \A/“ 3
.a : et ‘ o
Objectif :

- La valeur de la tension moteur est intéressante a mesurer car elle voit sa fréquence changer en fonction de
la vitesse de rotation du moteur, et son amplitude diminuer lorsque le couple (donc le courant
consommeé) augmente. Sur I’interface de 1’exécutable, est affiché la valeur RMS de la tension moteur.
Ce signal peut varier suivant le signal transmis par la poignée d’accélérateur, 1’appuie sur la poignée de
frein et le couple développé par I’unité de freinage.

Le filtre appliqué sur Tension moteur filtrée est un filtre de Butterworth d’ordre 2 passe bas 100Hz.

- La valeur du courant moteur permet de visualiser les chutes de tension moteur induite par 1’appel de
courant créé lors d ‘une augmentation du couple moteur. Cela permet aussi de voir que la fréquence du
courant moteur varie simultanément avec celle de la tension moteur. Sur I’interface de I’exécutable, est
affiché la valeur RMS du courant moteur.

Ce signal peut varier suivant le signal transmis par la poignée d’accélérateur, 1’appuie sur la poignée de
frein et le couple développé par I’unité de freinage

Le filtre appliqué sur Courant moteur filtrée est un filtre de Butterworth d’ordre 2 passe bas 100Hz.

=l ERM
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Interface :

Graphe de visualisation de la tension
moteur et du courant moteur

[&} Courant Tension Moteur, vi

=l ERM

Tension et courant

Courant moteur RMS (A)

Tension moteur RMS (V)

Programme d'acquisition
de Honnées pour SX10

moteur

©

\ PGS 10000034

Courant et tension Wioteur réel

COURANT MOTELIR: - Yoie 4 - Pince Ampsiamétrique calbre 1a-10my  [~] R
TEMSION MOTELUR. - Yoie 3 - Sonde différentizlle calibre 1/20

]

a8

40 Curseurs: | % ¥ jﬂ
= B Curseur 0
COUR, 0 i
= il
=2 " F
=
§5
Z 2
L )
. Tension RMS (V)
0
Courant RMS (A)
-40-) | g | ] 0
0,170932 0,175 0,185 0,195 0,20453;
Temps (5)
R g

Courant et tension moteur filtré

| 1 1
2961E-6 0,005 0,01

Temps (s)
TERE 3

3
0,015

COURAMT MOTEUR FILTRE
TEMSION MOTEUR FILTREE

cml 2l
Curseurs: 12 1Y a4

= B Curseur 0
COURAN 0O a
Jid
P

| |
0,02 0,02 125]

|

||

Graphe de visualisation de la tension moteur
filtrée et du courant moteur filtré
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2.6 Mesure des signaux des 3 capteurs moteur

Exécutable : 3 Capteurs Moteur.exe
Coffret de
Pilotage/Mesurage

li.zé’{ﬂ'ﬂviu )

Centrale d’acquisition
USB Multivoies

3 cordons BNC

Objectif :

- Les 3 signaux capteurs moteur envoyes au contrOleur électronique sont de forme carrée avec une
amplitude d’environ 5,3V. Leurs fréquences sont égales et varient en fonction de la vitesse de rotation
du moteur. Ces trois signaux sont déphasés de 60° chacun.

Ces signaux peuvent varier suivant le signal transmis par la poignée d’accélérateur, 1’appuie sur la
poignée de frein et le couple développé par I’unité de freinage.

=l ERM
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Interface :
Graphe de visualisation des 3 signaux capteurs moteur

5} 3 info moteur.vi

.I Programme d'acquisition
de données pour SX10
3 Capteurs Moteur | 1 PG5X 10000034
@
Capteur phase 1 (V) - Yoie 3 - Cordon BHC-BNC -
Capteur phase 2 (V) - Yoie 4 - Cordon BNC-BNC -
\ 4 Capteur phase 3 () - Yoie 5 - Cardon BNC-BNC ® |
Curseurs: | X I |+
=/ Curseur 0
Captel O 4, 7984Z
= 39
=
g 7 hd
Z 2,5- £l ¥
2 2
E
< 1,5-
1-
0,5-
o-
0,5-
1 i
(1] 0,1
S—— TM
Higw| | =
v
< ¥
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2.7 Exploitation des données d’acquisition

Fichier d’acquisition : L

Un fichier .tdms horodaté (JJ-MM-AAAA HHhMM.tdms exemple => 28-01- ;b'f
2011 15h35.tdms) est créé a chaque fois que vous lancez une acquisition, il se situe dans le -——
méme répertoire que I’exécutable. Ce fichier est vide (taille du fichier < 1ko) si vous n’avez

pas cliqué sur Enregistrer durant une acquisition.

Il existe deux fagons de le lire :

- Double cliquez sur 1’icone, un document Excel s’ouvre, vous pouvez retrouver dans la deuxiéme feuille de
calcul du document tout les points relevés lors de 1’acquisition.

- Lancer le fichier Lire tdms.exe contenu dans le répertoire :

\PGAQ10\PGAQ1000003A EXECUTABLE_LABVIEW\Lire tdms.
Cet exécutable vous permet de choisir les courbes a visualiser, zoomer et vous déplacer sur celles-ci.

Lire les fichiers d’acquisition :

Afin de lire les données dans les fichiers .tdms, se référer au document DTAQ1000003C -
F2_2 Installation_et_utilisation_AQ10.doc présent dans le répertoire DTAQL10 du DVD-ROM fourni avec la
Centrale d’acquisition USB Multivoies AQ10.
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